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(54) TiUe: COLLAPSIBLE SPLINT FOR PASSIVE MOBIUSATION OF LOWER LIMB 

(54) Tltre: ATTELLE DE MOBILISATION PASSIVE REPLIABLE POUR MEMBRE INFERIEUR 

(57) Abstract 

The invention concerns 
an equipment for functional 
therapy, more particularly 
a splint characterised in 
that: the crural segment is 
mounted in articulation on 
a stabilising support (20) 
telescopically mobile at the 
base plate, parallel to the 
direction of the guide way, 
between two stable positions 
of maximum retraction and 
maximum extension; the 
crural segment (3) is made up 
of at least one side member 

(15) telescopically adjustable, 
comprising a tubular part 

(16) and a sliding part 

(17) capable (17) of being 
substantially entirely retracted 
inside the tubular pait (16) 
when the support takes the 
maximum retracted position. 
The invention is applicable 
to splints for passive 
mobilisation of a lower limb. 




(57) Abr^^ 

Matfricl de r66ducation fonctioimclle. L'attelle est caract6ris6e cn ce que: le segment crural est m<mie articuld sur une embase 
stabilisatricc (20) mobile t£Icscopiqucment au socle, parallilemcnt & la direction de la voie de guidage» entic deux positions stables de 
retraction maximale ct d'extension maximale; le segment crural (3) est constitu6 par au moins un longeron (15) i caract^re t^Iescopique 
rdglabte, comprenant une partie tubulaire (16) et une partte couUssante (17) susceptible de se r6tracter sensiblement totalement a rintdrieur 
de la partie tubulaire (16) lorsque Tembase occupe la position de r6traction maximale. Application aux attelles de mobilisation passive du 
membre inf^eur. 
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ATTELLE DE MOBILISATION PASSIVE REPLIABLE 
POUR MEMBRE INFERIEUR 

DOMAINE TECHNIQUE : 

La presente invention est relative au domaine medical et eUe conceme, 
plus particulierement, les moyens mis en oeuvre pour rendre possible une reeducation 
fonctionneHe d'un membre inferioir. 

Uobjet de Tinvention peut trouver de multiples applications, parmi 
lesquelles l^une, consideree comma la plus ancienne sans etre cependant limitative, est 
le domaine de la reeducation post-operatoire a la suite d'interventions orthopediques. 

Panni les applications les plus courantes, il convient de citer la 
reeducation post-operatoire apres intervention sur Tarticulation du genou. 

Dans les domaines ci-dessus, il est connu depuis longtemps qu*un benefice 
certain est k attendre d'une reeducation fonctionnelle, notamment par mobilisation des 
articulations, intervenant dans un court laps de temps apres Tintervention. 

Cependant, il a ete constate que, pour satis&ire cette exigence, il n*etait 
pas envisageable de provoquer la mobilisation articulaire par la soUicitation active 
produite intentionnellement par le patient. Au contraire, il a ete constate qvSxn 
benefice obtain etait obtenu lorsque la mobilisation intervenait sur le mode passi^ 
c*e5t-&-dire que des moyens, exterieurs i la volonte du patient, provoquaient la 
mobilisation sans qu*il soit fait appel k I'activation de la chaihe musculaire par le 
patient. 

Cest afin de mieux mettre en pratique un tel precede que sont apparues 
des attelles de mobilisation, dites passives, destinees aii membre inferieur et con9ues 
pour gtre utilisees des apres I'intervention en pouvant etre posees sur le matelas d'une 
literie. 

TECHNIQUE ANTESIEURE 

Les attelles de mobilisation pasave, qui sont constituees k cette fin, 
comprennent, generalement, un socle de relativement grande longueur, a Textremtte 
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proximale duquel se trouve placee une articulation d'orientation transversale a la 
grande longueur du socle et reservee au montage d'une structure articulee et, plus 
particuli^ement, d'un segment de cette demidre appel6 "berceau crural". 

La structure articulee est composee d'un autre segment, d6nomm6 
"berceau jambier*' qui est articul£ en bout du segment crural pour $*dtendre 
parallSlement a la grande longueur du socle sur lequel un tel berceau repose par un 
chariot pris en charge par une voie de guidage pr^sentte par le socle. 

G6neralement, il est egalement prevu un moteur electrique adapte en bout 
du socle, de fa9on a pouvoir actionner, par une transmission, le chariot en 
deplacement altematif rectiligne sur une amplitude reglable par des moyens de 
contrdle appropriis. 

La structure articulee est completee, le plus souvent, par un repose-pied, 
de fafon a foumir les appuis suflSsants i un membre inftrieur qui, par Tintermediaire 
de la structure articulee et du chariot, peut etre mu passivement en flexion-mension 
pour favoriser la mobilisation des articulations. 

De telles attelles repondent certainement a la fonction pour laquelle elles 
sont conpues et donnent, sur ce plan, entiSre satis&ctibn dans leur mise en service 
hospitalia'e. 

Pour des raisons d'ordre economique, il est de plus en plus preconise de 
recourir i des traitements de re&iucation k caractdre ambulatoire et non plus en milieu 
hospitalier, etant donne qu'il s*agit d*une pratique quotidienne dont la caracteristique 
essentielle est de suivre un protocole de d^roulement Sx6 par le praticien et qu*il suffit 
d*adapter par r^glage fonctionnel de Fattdle de mobilisation. 

Cette nouvelle pratique peut certunement €tre conduite en milieu hors 
hospitalier, en ayant recours aux memes appareils de mobilisation. 

Cependant, il a ete constate que, pour difiF6rentes raisons, les attelles de 
mobilisation passive actuelles ne se pretaient pas convenabiement a une telle pratique. 

Tout d'abord, de telles attelles sont relativement lourdes et surtout 
encombrantes en raison de leur mode meme de construction impliquant de realiser un 
appareillage tenant compte de la necessite de pouvoir disposer la structure articulee 
en extension complete lui conferant un encombrement en longueur de Tordre de celui 
d'un membre infi§rieur. 
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Sll peut etre envisage d'utiliser de tels appareillages malgre cet 
inconvenient, il est appani diffidle de pouvoir imposer to>nomiquement a chaque 
patient Tobligation d^achat dWe attel]e pour mener i bien un processus de reeducation 
ambulatoire dont la duree est generalemmt relativement &ible. 

C'est la raison pour laquelle il a et6 pr^conis^ de recourir, non plus a un 
achat, mais k une location temporaire de telles attelles auprds d'organismes sp6dalis6s 
a cet effet dans ce type de materiel, ainsi que dans du materiel annexe. 

Si cette forme d'oiSre au public permet de resoudre I'aspect economique» 
en revanche, le probleme de Tencombrement des attelles actuelles renait et devient 
meme presque redhibitoire, etant donne que pour chaque location il est necessaire 
d'imposer un transport aller et retour effectue par Torganisme loueur ou par le 
b^neficiaire locataire qui sont done Tun et Tautre soumis a Tobligation de surmonter 
les problemes tfencombrement. 

II est clair que si une proposition visant a supprimer les inconvenients de 
poids et d'encombrement pouvaient etre formulee, elle serait de nature a renforc^ la 
pratique et le recours a un processus de reeducation ambulatoire qui, pour de 
nombreuses raisons, est g6n6ralement k privilegier par- rapport i un m8me processus 
de r66ducation effectue en milieu hospitalier. 

EXPOSE DE ^INVENTION : 

Cest justement l*objet de I'invention que de proposer une attelle de 
mobilisation passive i caractere repliable, c*est-a-dire pouvant etre conditionnee sous 
un vohmie relativement restreint pour favoriser les operations de transport entre les 
sites de location et ceux de mise en service. Uinvention vise, 6galement, a proposer 
une attelle de mobilisation qui peut etre repliee, sans qu'il soit necessaire de demonter 
I'un ou I'autre de ses elements, c'est-a-dire sans qu'il soit necessaire de desolidariser 
temporairement l*un de ses elements constitutifs de Tensemble pour proceder au 
conditionnement de Tattelle sous un volume restreint. 

Pour attdndre Tobjectif ci-dessus, I'attelle de mobilisation conforme a 
rinvention est caracteris^e en ce que : 
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- le segment crural est monte articule sur une embase stabilisatrice 
mobile telescopiquement au socle, parallelement a la direction de la 
voie de guidage^ entre deux positions stables de retraction maximale 
et d*extension maximale, 

- le segment crural est constitue par au moins un longeron a caractere 
tdescopique reglable, comprenant une partie tubulaire et une partie 
coulissante susceptible de se retracter sensiblement totalement a 
rinterieur de la partie tubulaire iorsque Tembase occupe la position 
de retraction maximale. 

Diverses autres caract^ristiques ressortent de la description faite ci* 
dessous en reference aux dessins annexes qui montrent, a titre d*exemple non limitatif, 
une forme de realisation de Tinvention. 

BREVE DESCRIPTION DES DESSINS : 

La fig. 1 est une perspective de Tattelle conforme a Tinvention. 

La fig. 2 est une vue partielle en partie anrach^e montrant, a plus grande 
echelle, un d^ail de realisation constructive de Tattelle selon la fig. 1. 

Les fig. 3 et 4 sont des perspectives partielles mettant en Evidence 
differentes caracteristiques constnictives. 

La fig. 5 est une perspective, analogue a la fig. 1, mais montrant, a plus 
petite dchelle, Tattelle selon llnvention dans une autre position caract^ristique. 

Les fig. 6 et 7 sont des perspectives sch^matiques partielles se r^ferant a 
d'autres detiuls constructifs. 

MEILLEURE MANIERE DE REALISER L'lNVENTION 

La fig. I montre une attelle de mobilisation passive comprenant un socle 1 
portant une structure articul^e 2 composee d'un segment ou berceau 3, dit '*crural", et 
d*un segment ou berceau 4, dit "jambier". Les segments 3 et 4 sont lies, dans le 
prolongement Tun de Tautre, par des articulations 6 qui ddfinissent ensemble un axe x- 
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x' perpendiculaire a la direction g^nerale de Talignement des segments 3 et 4 places 
dans le prolongement Tun de Tautre. 

Bien que cela ne soit pas representee il doit etre compris, comme cela est 
connu de la technique, que chaque segment 3 et 4 peut €tre 6quipe d*un matelas ou 
d'un hamac de support du membre k reeduquer. 

Le berceau crural 3 est monte, par une articulation 7, sur le socle 1, tandis 
que le berceau jambier est mont6 sur un chariot 8 qui est pris en charge par une voie 
de guidage 9 ofierte par le sode 1. 

Le segment jambier 4 est pourvu, a son extremite opposee au segment 
crural, d*un repose-pied 10 gen6ralement constitu6 par un support 11 portant une 
platine 12 orientable dans le sens de la double fleche fi et sur laquelle est adaptee une 
semelle 13 susceptible d'etre reglee dans Tun ou Tautre sens de la fleche (2. 

Une motorisation, non representee a la fig. 1, agit directement ou 
indirectement sur le chariot 8 pour le mouvoir en deplacement rectiligne altematif le 
long de la voie 9 et soumettre ainsi, comme cela est connu, la structure 2 a un 
mouvement de flexion-esctension favorable a une reeducation fohctionnelle articul^e 
du membre inf(§rieur a traiter, par exemple de Tarticulation coxo-femorale, de 
Farticulation du genou, voire, le cas echeant, de Tarticulation complexe de la cheville. 

Pour quHm appardl du type de Tattelle d^crite ci-dessus puisse etre realise 
pour presenter, en dehors de sa periode d'utiUsation, un poids et un encombrement 
relativement restreints, en vue de favoriser les transports dans le but rappele ci-dessus, 
les moyens selon Tinvention, tels que decrits ci-apres> sont mis en oeuvre. 

Tout d*abord, le segment crural 3 est constitu^ par deux longerons 15 k 
caractere telescopique comprenant une partie tubulaire 16 li6e a Farticulation 6 et une 
partie coulissante 17 solidarisee a la partie homologue du second longeron 15 par une 
traverse, telle que 18, cooperant avec Farticulation 7. 

La caracteristique constructive pour le segment crural 3 consiste a choisir 
des longueurs de parties tubulaires 16 et de parties coulissantes 17 telles que ces 
demi^res puissent etre retractees sensiblement totalement a Finterieur des parties 
tubulaires 16 et €tre immobilisees dans une position extreme d'extension maximale, 
voire dans toute position intermediaire possible, au moyen d'organes de blocage, tels 
que 19, par exemple constitues chacun par un bouton de serrage. 
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Selon rinvention, un autre moyen constmctif mis en ceuvre consiste a 
adapter rarticulation 7 sur une embase auxiliaire stabilisatrice 20, par exemple realisee 
sous la forme d*une platine decoupee ou d'une plaque en forme de **U", de maniere a 
disposer d*une stabilite d'appui convenable sur tout support, meme sur une literie. 
Uembase 20, tel que cela apparait aux fig. 1 et 2 est solidarisee k une coulisse 21 qui 
est, par exemple, constituee par une, voire de preference deux tiges 22 qui sont prises 
en charge par des paliers 23 qui sont presentes par le socle comme partiellement 
montr6 par la fig« 2 pour permettre un coulissement telescopique a partir de 
Textremit^ proximale 1. du socle. Les paliers 23 sont compl6t6s par un moyen de 
blocage a rappel elastique 24 comprenant une manette 25 et une barrette de 
blocage 26 pouvant etre engagee par exemple dans des crans ou encoches portes par 
les tiges 22. Une telle barrette peut aussi agir par eflFet de coincement en biais sous 
Taction d'un ou plusieurs ressorts de rappel Dans tous les cas, il est avantageux de 
realiser le verrou 24 de maniere que sa neutralisation fasse intervenir une action 
volontaire de l\itilisateur. 

Supplementairement, comme cela apparait a la fig. 2, Tembase 
auxiliaire 20 pr^nte une epaisseur relativement faible, de maniere a pouvoir Stre 
entierem^t escamotee dans un logement 27 presente par la partie inferieure du socle 
1 lorsque cette embase occupe la position de retraction maximale par rintermddiaire 
de la coulisse 21. II doit ^re remarqu^ que le socle 1 presente par ailleurs, en relation 
avec la partie proximale 1. et le logement 27, deux decrochements lat^ux 28 dans 
lesquels viennent $*engager les longerons 15 dans I'^at rentre de Tembase 20i. 

Selon une autre disposition encore, la structure articulee 2 est liee au 
chariot 8 par Tinterrnddiaire d'un systeme 30 pouviant etre qualifie du type en 
quadrilatere d^formable, unique ou propre a chacun des dements tubulaires 16 du 
segment crural 3 et a chacun des longerons 31 constitutifs du segment jambier 4. 

Le systeme 30 comprend, dans le cas de construction double, tel 
qu'illustre par la fig. 1, pour chaque ensemble 16, 31 les elements constituti& ci- 
apr^s : 

* tout d'abord, Telement 31, en tant que tel, qui constitue I'un des cdtes du 
quadrilatere, alors que Tarticulation 6 constitue le premier point d'articulation. 
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- ensuite la partie du segment tubulaire 16 comprise entre rarticulation 6 et une patte 
d*articulation 32 qui constitue le deuxieme cote du quadrilatere, 

- puis un axe 33 constituant un deuxi&me point d'articulation, 

- suppl6mentairement, une barre de coulissement 34 s'^endant sensiblement sous ]e 
longeron 31 en direction du chariot 8 et qui constitue le troisi^me c6te du 
quadrilatere d&formable, 

- un prolongement 35 s'abaissant a partir du longeron 31 et formant le quatri^e 
cote, 

- et enfin une bague 36 qui est enfilee sur la barre 34 pour constituer un point 
glissant incorpore au quadrilatere deformable. 

Selon une disposition constructive prefer6e, les barres de coulissement 34 
sont r6unies par une entretoise 37 pour former une armature porteuse qui est liee au 
chariot 8, comme cela est plus particulierement iUustre par la fig* 3, au moyen tfun 
axe d*articulation 38 qui est orthogonal a la direction de la voie de guidage 9. 

Dans une telle construction, il peut apparaitre utile de lier les longerons 31 
par une entretoise 39. 

Comme cela apparait a la fig. 1, la construction de chaque quadrilat^e 
lateral fait intervenir un prolongement 35 dont la longueur est inferieure a la partie 
homologue correspondante de Telement tubulaire 16 comprise entre Tarticulation 6 et 
la patte 32. 

Selon une autre caracteristique constructive, il est prevu d*adapter le 
repose*pied 10 sur les extremites distales des longerons 31 du berceau jambier 4 par 
rintermediaire de noix crant6es 40, plus particulierement visibles a la fig. 4, qui 
peuvent etre liberees ou immobilis6es par rintermediaire de boutons 41. 

Par ces moyens, il devient possible d'orienter le repose-pied 10 dans la 
direction souhait^e, mais aussi de le rabattre totalement sur le segment jambier 4 en 
direction de Taxe x-x* dans une position d'efi&cement au moins partiel immobilise par 
le serrage des noix 40. 

Les moyens ci-dessus, tels qu'ils sont mis en oeuvre par la fig* 1, 
permettent de constituer une attelle de mobilisation passive ofifrant les caracteristiques 
d'adaptation k la morphologic du membre inf^rieur i r^eduquer, alors qu*elle est de 
nature a presenter un encombrement reduit dans une position repliee, telle qu'elle 
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apparalt i la fig. S. En efifet, a partir de la position illustree par la fig. 1 et lorsqu'il est 
souhaite reduire rencombrement volumique de Tattelle, 11 sufSt de proceder comme il 
vimt d'6tre dit pour eSacer le repose-pied 10, de commander ensuite les boutons 19 
pour permettre la retraction des parties 17 a 14nterieur des dements tubulaires 16 et 
d'agir sur la commande 24 pour permettre Tefiacement de Fembase auxiliaire 20 i 
rinterieur du logement 27 du sode 1. 

La fig* 5 montre une telle position d'encombrement nunimal, dans laqudle 
Tensemble des elements constitutifs de Tattelle occupent en plan I'encombrement du 
socle 1 en 6tant entierement superposes a ce dernier qui peut alors constituer un 
element de transport par Tintermediaire d'une poignee de portage 45 qui lui est 
adaptee sur Tun des cdtes longitudinaux par exemple. Dans un tel etat, il est 
egalement possible tfadjoindre au socle 1 un carter ou capot, tel que 46 venant 
s*adapter comme il convient pour parfaire le recouvrement des elements constitutifs de 
I'attelle. II doit etre note que, de maniere fort avantageuse, le repliement de Tattelle 
conforme & Tinvention est effectu6 sans qu'il soit necessaire de proceder au d6montage 
de Yun quelconque des elements constitutifs de Tattelle. Par demontage, il faut 
entendre toute operation qui consistersut a separer deux d^mts qui sont lies lorsque 
I'attelle est en conformation d'utilisation. Bien entendu, cette remarque ne vaut pas 
pour le carter ou c^ot 46. 

Si les elements, tels que decrits precedemment, permettent de realiser un 
. gain d*encombrement, il doit etre retenu que le ou les systemes 30 en quadrilatdre 
deformable, sont aussi prdvus pour introduire un facteur de multiplication entre le 
d^placement du chariot 8 et cehii impose a la structure articulee 2. Un tel facteur de 
multiplication, qui intervient en raison du rapport constructif de chaque quadrilatere 
deformable, et notannarient d*une longueur du prolongement 35 inferieure a la longueur 
de Telement tubulaire 16 comprise entre les articulations 6 et 33, permet de reduire la 
course, maximale utile du chariot 8 et, en consequence, de reduire dans les memes 
proportions la longueur du socle 1 sans pour autant diminuer Tamplitude de 
deplacement de la structure articulee qui peut passer d*une position de flexion a une 
position d*extension complete. 



wo 00/24355 PCT/FR99/02568 

9 

Un tel resultat est aussi a mettre au compte de Texistence de Taxe 
d'articulation 38 entre Tarmature de coulissement du segment ou berceau jambier 4 et 
le chariot 8. 

Pour contribuer i la reduction d'encombremmt, il est avantageusement 
prevu, sdon invention, d'assurer le deplacement du chariot 8 par l*intermediaire d*uii 
groupe motoreducteur 50, de type dlectrique, qui est assode a un renvoi d'angle 50a, 
de maniere a pouvoir etre dispose transversalement a la direction de la voie de 
guidage 9. De preference, Tadaptation du groupe motoreducteur SO et de son r^voi 
d'angle 50a est assuree par encastrement, au moins partiel, dans un logement 51 offert 
par un bloc distal transversal 52 constituant Tarmature du socle 1 en combinaison avec 
deux profiles longitudinaux 53 le reliant a un bloc transversal 54 au droit duquel se 
trouvent menages pour partie les paliers 23 comme cela est montre a la fig 2. 

Le renvoi d'angle 50a, tel que cela est illustre par les fig. 6 et 7, est 
pourvu, sur son arbre de sortie 55, d*un pignon 56 a meme d'attaquer un pignon 
d*entraiiiement 57 solidaire en rotation dWe vis sans fin 58 en prise avec le chariot 8 
qui est, dHme part, guide sur une glissiere 59 et, d'autre part, guide et port6 par des 
organes de roulement 60 coop^rant avec les profiles longitudinaux S3 qui definissent 
avec la glissiere 59 la voie de guidage 9. 

Par un tel montage, Tencombrement en longueur du socle 1 est r^duit, a la 
fois par la disposition transversale du groupe motoreducteur 50 et par la disposition 
parallele de la vis sans fin 58 et de la glissiere 59. 
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REVENDICATIONS : 

1 - Attelle de mobilisation passive repliable pour membre inferieur, du 
type comprenant : 

• une embase ou un socle (1) portant une structure articulee (2) compos^e d*un 
segment ou berceau cmral (3) articule i Pextrmit6 proximale du socle, 

• un segment ou berceau jambier (4) lie au segment crural en bout de ce dernier par 
au moins un systeme articule (30) du type quadrilatere deformable a un point 
glissant dont un element (34) se trouve li6 a un chariot (8) par un axe d'articulation 
(38) orthogonal a une voie de guidage rectiligne (9) delimitee par le socle et 
r6serv6e au guidage du chariot associe au segment jambier, 

• un repose-pied (10) adapts en bout du berceau jambier, 

• et un organe de motorisation (50) agissant sur le chariot pour Tentrainer en 
deplacement rectiligne altematif provoquant la flexion-extension de la structure 
articulee sur le socle, 

caractmsee en ce que : 

- le segment crural est monte articule sur une embase stabilisatrice 
(20) mobile t6Iescopiquement au socle, parall^lement k la direction 
de la voie de guidage, entre deux positions stables de retraction 
maximale et d'extension maximale, 

- le segment crural (3) est constitue par au moins un longeron (15) k 
caractere telescopique reglable, comprenant une partie tubulaire 
(16) et une partie coulissante (17) susceptible de se r^tracter 
sensiblement totalement i linterieur'de la partie tubulaire (16) 
lorsque Vembase occupe la position de r^raction maximale. 

2 - Attelle selon la revendication 1, caracteris6e en ce que I'embase 
stabilisatrice (20) est liee au socle (1) par une coulisse (21) susceptible d'occuper au 
moins deux positions stables dans lesquelies elle se trouve placee en extension et en 
retraction maximales par rapport au socle. 

3 -Attelle selon la revendication 2, caracterisee en ce que Tembase 
stabilisatrice (20) p^t occuper une position de retraction maximale dans laquelle elle 
est, en partie au moins, ins6ree dans un logement (24) du socle qui delimite par 
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ailleurs deux deax>chements lateraux (28) pour Tengagement partiel de longerons (15) 
du segment crural. 

4 - Attelle selon la revendication 2 ou 3, caracterisee en ce que les deux 
positions stables de Tembase par rapport au socle sont assignees par au moins un 
verrou (24) i neutralisation volontaire port£ par le sode. 

5 - Attelle selon la revendication 1, caracterisee en ce que le systeme 
articuI6 est du type quadrilatere deformable a trois points (6, 33, 37) dont un glissant. 

6 - Attelle selon la revendication S, caract^s^e en ce que le systeme 
articul6 est constitue par deux ensembles lateraux (30). 

7 - Attelle selon la revendication 1, 5 ou 6, caracterisee en ce que le 
systeme articule est constitue par deux ensemble du type quadrilatere deformable 
compose chacun d*un longeron (31) constitutif du segment jambier, d'un premier point 
d'articulation (6) avec le longeron (17) correspondant du segment crural, d'une partie 
de ce longeron, d'un second point d*articulation (33) port6 par ladite partie de 
long^on, d'une barre de coulissement (34) articulee audit second point et liee par 
Taxe (38) au chariot (8), d*un prolongement ri^de (35) s'abaissant vers le bas depuis 
le longeron du segment jambier et d'une douille (36) portee par le prolongement pour 
coulisser sur la barre (34) et former le point glissant. 

8 -Attelle selon la revendication 7, caracterisee en ce que le 
prolongement (35) presente une longueur inferieure i celle de la partie du longeron du 
segment crural comprise entre les articulations (6 et 33). 

9 - Attelle selon la revendication 7, caracterisee en ce que les deux barres 
de coulissement (34) sont liees entre elles par une barrette transversale (37) pour 
former une armature porteuse adaptee sur le chariot (8) par un axe d'articulation (38) 
orthogonal a la voie de guidage. 

10 - Attelle selon la revendication 1, caracterisee en ce que le socle est 
constitue sous la forme d'un caisson pourvu dHine poign^e de portage (45). 

11 - AtteUe selon la revendication 1 ou 10, caract6ris6e en ce que le socle 
comporte une voie de guidage (9) et loge interieurement un moyen de motorisation 
(50) lie par une transmission (58) au chariot (8) qui est par ailleurs giiide en 
d^placement par deux profiles longitudinaux (53) fidsant partie de la structure du 
socle (1). 
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12 - Attelle selon la revendication 1 1, caracterisee en ce que le moyen de 
motorisation (50) est constitue par un groupe motoreducteur electrique inont6 sur la 
partie distale (52) du socle pour s'6tendre transversalement par rapport a la direction 
de la vole de guidage. 

13 - Attelle selon la revendication 12, caracterisee en ce que le groupe 
motoreducteur est pourvoi d\in mecanisme renvoi d'angle (50,) attaquant la 
transmission (58) qui est constituee par une vis sans .fin coopdrant avec le chariot. 

14 - Attelle selon la revendication 1, caracterisee en ce que le repose-pied 
(10) est monte sur le segment jambier (4) par au moins une noix crantee (40) associee 
a un bouton de serrage (41) et permettant de conferer audit repose-pied une 
inclinaison variable a partir d*une position de rabattement sur le segment jambier. 

15 - Attelle selon I'une des revendications 1 a 14, caracterisee en ce que, 
dans la position repliee de la coulisse (21) du segment crural (3) et du repose-pied 
(10), les difierents elements constitutifs de la structure articulee (2) sont rassembles 
pour occuper un volume s*inscrivant dans le contour g^om^trique que pr&ente en 
plan le socle (1). 

16 -Attelle selon la revendication IS, caracterisee en ce que, dans la 
position repliee, la structure articulee est entierement contenue dans un capot (46) 
adapte sur le socle. 
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